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Definicja 3.7
Dwustanowy system szeregowo-rownolegly nazywamy regularnym, jesli

h= =...=L =lleN
Ey —— E, — -— &y
£y £y, — Ey
Ex1 — Ex2o— — E,,

Rys.3.4 Schemat regularnego systemu szeregowo-réwnolegtego

Fu cja niezawodnosci dwustanowego regularnego jednorodnego systemu
szeregowo-rownolegleg reslona jest wzorem

R,, (0)=1-[1- H]]"]", 1€ (o), (3.3)

gd : k, jest 1 podsystemdéw szeregowych systemu potaczonych
16 ol le 1zl,jest liczba elementow w podsystemach szeregowych.

Definic 13.8

Systern dwus owy nazywa ' rownoleglo-szeregowym, jesli jego czas
zd oéciokre ny jest wzorem

T= —in{ma
i<k, 1<j<i
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