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Indeks

J—bezstratna faktoryzacja, 161
J—bezstratna funkcja, 157, 159, 160
J—bezstratny system, 156
J—unitarna funkeja, 157, 159
(Q—parametr, 57, 58, 202

algorytm

2.1, 36

4.1, 125

6.1, 230

6.2, 233

Bartelsa—Stewarta, 124
antycypacyjna filtracja, 91
aproksymacja Padé, 103, 104

bezstratna funkcja, 156

centralne rozwiazanie, 179, 183, 200,
227, 229
charakterystyka niepewnosci modelu
addytywna, 53, 65
multiplikatywna, 53
ciaggle réwnanie Riccatiego, 143

diofantyczna baza

druga, 25

pierwsza, 24
dobra okreslonosé, 155, 156
dopasowanie modelu, 203
dopelnienie Schura, 132
dualna J—bezstratna faktoryzacja,
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dualna J—-bezstratna funkcja, 157,
159, 160
dualna J—unitarna funkcja, 157,
159
dualna bezstratna funkcja, 156
dualna homograficzna transforma-
cja, 153
rozszerzona, 171
dualna unitarna funkcja, 156
dyskretne réwnania Lapunowa, 121
dyskretne rownanie Riccatiego
0ARE, 109, 115
DARE, 108, 114

estymacja stanu, 222, 237

filtr Kalmana—Bucy, 143

funkcja wrazliwosci
szumowa, 54, 57
wejsciowa, 54, 57
wyjsciowa, 54, 57

gramian
obserwowalnoéci, 126, 156
sterowalnosci, 126, 128, 129

homograficzna transformacja, 153
rozszerzona, 171

horyzont obserwacji
blizszy, 78
dalszy, 78

inwariantne zero, 16
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izometria, 158

koniugacja, 12, 14
koniugator
lewostronny, 164
prawostronny, 163, 164
stabilizujacy
J —bezstratny prawostronny,
165
dualny J—bezstratny lewo-
stronny, 167
korekcja Youli-Kucery, 56, 74

liniowa frakcyjna (utamkowa) trans-
formacja, 149

macierz
J,—ortogonalna, 116
Hurwitza, 129
nieregularna, 15
regularna, 14
Schura, 124
sygnaturowa, 16
sygnaturowa wazona, 16
Sylvestera, 29
symplektyczna, 116, 117, 120
systemowa, 16
Toeplitza, 28, 129
uogdlniona Hamiltona, 116, 119,

120

Xiao, 128

macierz rozproszenia, 148
tancuchowa, 150
dualna tancuchowa, 152
rozszerzona tancuchowa, 170
rozszerzona dualna aricuchowa,

171

macierzowy pek, 15
nieosobliwy, 15
regularny, 109
rozszerzony, 109

INDEX

metoda
XY, 188
XZ, 192
yXx, 189
yZzZ,192
model Itd, 142

niezmiennicze zero, 16
nominalna jakos¢, 62
nominalna stabilnosé, 54
norma Heeo, 16

odporna jakos¢, 53, 62
odporna stabilnos¢, 53, 54, 130
operator

6,11, 12

g, 12

DHM, 153

EDHM, 171

EHM, 171

HM, 153

LFT, 149

para wzglednie pierwsza nad RH oo,
17

parahermitowskie sprzgzenie, 12
parametr Markowa, 24, 27
Pareto optymalnos¢, 55, 181
problem LQG, 142
prototypowe wielomiany, 83
przestrzen

BH, 16

GHeo, 16

RHoo, 16

RL, 16

Rp, 16
przestrzen Kreina, 159

rozniczkowe rownanie Riccatiego,
143
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rekonstrukcja minimalnego modelu,
31
rozszerzony model, 169
z rozszerzonym wejsciem, 170
z rozszerzonym wyjsciem, 169
rzad aproksymacji pochodnych N,
75
rzad predykeji sterowania Ny, 77
rzad predykeji wyjécia Ny, 75
rzad uproszczenia nieminimalnego
modelu, 27, 31

singularne zero, 64

standardowy obiekt, 148

standardowy problem syntezy Heo,
149, 154, 178, 182

sterowanie predykcyjne w czasie cigglym,

85, 99

sterowanie z predyktorem Smitha
SP, 101, 102

sterowanie z wewnetrznym modelem
IMC, 101, 102

struktura optymalnego regulatora,
196

unimodularna funkcja, 16
unitarna funkcja, 156
uogoélniona J—bezstratna faktory-
zacja, 162, 212
uogoélniona dualna J—bezstratna fak-
toryzacja, 162
uogdlniony obiekt, 147, 151
uwarunkowanie dyskretnego rowna-
nia
Lapunowa, 122, 123
Riccatiego, 112, 118

wewnetrzna stabilnosé, 18
wskaznik separacji (odstepu), 121
wskazniki Bauera-Skeela, 251
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wrglednie pierwsza faktoryzacja, 17,
151, 153
lewostronna, 150
prawostronna, 150
wzgledny horyzont obserwacji
blizszy 7, 82
dalszy 72, 82

zapas modutu, 61














