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funkcja niezawodnosci dwustanowego jednorodnego systemu

réwnoleglo-szeregowego
funkcja niezawodnosci dwustanowego niejednorodnego syste-

mu rownoleglo-szeregowego
funkcja niezawodnosci dwustanowego jednorodnego systemu

szeregowo-rownoleglego
funkcja niezawodno$ci dwustanowego niejednorodnego syste-

mu szeregowo-rownoleglego

graniczna funkcja niezawodnosci dwustanowego jednorodnego
systemu szeregowego lub réwnoleglo-szeregowego

graniczna funkcja niezawodnosci dwustanowego niejednoro-
dnego systemu szeregowego lub rownoleglo-szeregowego
graniczna funkcja niezawodnosci dwustanowego jednorodnego
systemu rownoleglego lub szeregowo-réwnoleglego

graniczna funkcja niezawodnos$ci dwustanowego niejednoro-
dnego systemu rownoleglego lub szeregowo-réwnoleglego
sredni czas zdatnosci systemu dwustanowego

odchylenie standardowe czasu zdatnosci systemu dwustano-
wego

liczba stanéw zdatnosci elementu oraz systemu wielostano-
wego

czasy przebywania wielostanowych elementéw systemu szere-
gowego lub réwnoleglego w podzbiorze stanow

czasy przebywania wielostanowych elementéw systemu szere-
gowo-rownoleglego lub rownoleglo-szeregowego w podzbiorze
stanéw

czas przebywania wielostanowego systemu w podzbiorze
stanéw

funkcja niezawodnosci wielostanowego elementu systemu
jednorodnego

dystrybuanta czasu przebywania wielostanowego elementu
systemu jednorodnego w podzbiorze stanéw

funkcja niezawodnosci wielostanowego elementu niejednorod-
nego systemu szeregowego lub rownoleglego

dystrybuanta czasu przebywania wielostanowego elementu
systemu jednorodnego szeregowego lub réwnoleglego w
podzbiorze stanéw

funkcja niezawodno$ci wielostanowego elementu niejednoro-
dnego systemu szeregowo-rOwnoleglego lub réwnoleglo-
szeregowego
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dopuszczalny poziom funkcji ryzyka systemu wielostanowego
chwila przekroczenia dopuszczalnego poziomu funkcji ryzyka
systemu wielostanowego
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methods of those systems reliability evaluation are formulated and the
references where their proofs may be found are cited. The chapter also
contains the results of limit reliability function investigations of two-state
homogeneous and non-homogeneous series-parallel and parallel-series
systems. As well as auxiliary theorems necessary in practical applications
the classes of all possible limit reliability functions composed of ten
members for those systems are presented. Moreover, examples of the
asymptotic approach application to reliability evaluation of large two-state
systems are given. On the basis of the formulated and proved four facts the
limit reliability functions, mean values and standard deviations of a model
non-homogeneous series system, a homogeneous parallel energetic cable
system, a non-homogeneous series-parallel piping system and a model
homogy s parallel-series system are determined.

The ansion of the results on limit reliability functions of two-state
systems consisting in their transmission to multistate series, parallel, series-
parallel and parallel-series systems is done in Chapter 6. The classes of all
possible limit reliability functions of those systems in the cases when they
are composed of identical and different in a reliability sense components are
fixed. Some new theorems that allow us to evaluate the reliability of large
technical ~ tems of those kinds are formulated and proved as well.

It hapter 7 the generalisations concerned with limit reliability functions
of multistate systems are applied to the reliability functions and risk

functions estil mn of some selected port and shipyard transportation
syste: ‘he results « the asymptotic approach to reliability evaluation of
non-t geneous multistate series-parallel systems are applied to the

transportation system of the Baltic Grain Terminal of the Port of Gdynia
transporting grain from its elevator to the rail carriages. The results of the
asymptotic approach to reliability evaluation of non-homogeneous multistate
series-parallel systems are applied to the piping transportation system of the

01l [o 21 in Debogdrze taking the oil from the tankers that deliver
itt ling pier located at the breakwater of the Port of Gdynia. The
res : asymptotic approach to reliability evaluation of non-
ho multistate series-parallel and series systems are applied to the

transportation sy 'm of the Baltic Bulk Terminal of the Port of Gdynia
loading bulk cargo on the ships. The results of the asymptotic approach to
reliat ev uation  homogeneous multistate parallel-series systems are
appli the rope transportation system of the Naval Shipyard Gdynia. The
performed reliability analysis of the considered systems is based on the data

concern 1 the exploitation process and reliability of their components
t enfn erts and from certificates of their producers.
The is cc pleted by Chapter 8 containing the evaluation of the

results achieved, fo ulating new open problems and giving the perspective
of furth investigations on the considered problems.
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Moreover, wide bibliogra y of e topic and the list of symbols are
enclosed.
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