O INTEGRATORZE,

narzedziu, stuzacem do catkowania graficznego.

Przeklad Noty: ,Sur un intégrateur servant a l'intégration
graphique® z ,Comptes rendus“, Akademii paryskiej, XCII, 27
lutego 1881, str. 402— 405.

11

http://rcin.org.pl



pl

rcin.org.

1l

ol
=
=




Niechaj (fig. 1) CD bedzie krzywa, ktérej rownaniem
w spolrzednych prostokatnych jest

3 = @) (1)
Wykreslmy inna krzywa, ktérej rownaniem niechaj bedzie:
)’:] f@)da—+ C @)

Stala przedstawia, oczywiscie, rz¢dna poczatkowa AFE.

Kazda rzedna tej krzywej, ktéra nazwiemy Krzywa
calkowa, zmniejszona o stala, przedstawia pole, zawarte po-
miedzy krzywa CD a osia odcigtych, od rze¢dnej poczatkowej
az do rzednej, wzietej dowolnie (GH — AE przedstawia pole
ACLH). Krzywa calkowa 1) wskazuje graficznie sposéb wzra-
stania wspomnianego pola przez dodawanie kolejne elemen-
tow nieskonczenie malych ydez. Krzywa EIF posiada rowniez
krzywa calkowa, jak i krzywa CD. Nazwiemy ja drugg
krzywa calkowa. Mozna powtarza¢ to dzialanie do nie-
skonezonosei.

Zrozniczkujmy rownanie (2):

Y f=y=tg,

jezeli ¢ jest katem, pod ktérym styczna do krzywej catkowej
jest nachylona do osi X.

) Zmurko, Wyklad Matematyki, Lwéw 1864, Solin, Ueber
graphische Integration, 1872: Ne kls, Die graphische Integration, 1877.
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4 O INTEGRATORZE. /164]

Otoz, jezeli wezmiemy punkt L/, ktorego odleglos¢ od
punktu H jest réwna jednosci, prosta ZLZ' bedzie réwnolegla
do stycznej GR. Ta wlasnos¢ dala $rodek kreslenia krzywej
calkowej w sposéb przyblizony (Zmurko, 1864), gdy dana
jest krzywa CD, ktéra nazwiemy Kkrzywa rozniczkowa
wzgledem krzywej KF.

Mam zaszczyt przedstawi¢ Akademii opis narzedzia, sh-
zgcego do konstrukeyi krzywych calkowyeh, gdy dana jest
jakakolwiek krzywa, nakreslona na powierzchni plaskiej.
Przyrzad, Kktéry nazwalem integratorem, opiera si¢ na
zastosowaniu nowej zasady kinematycznej. Dwa punkty L
i G powinny by¢ ze soba polaczone w ten sposob, ze gdy

; &

punkt L porusza si¢ po Krzywej danej, punkt &, pozostajac
zawsze na jednej pionowej z punktem I, opisuje krzywa cal-
kowa.

Dajmy, ze rzedna HG jest osia Sruby, ktérej osada jest
w punkcie H. Nadajmy tej osadzie ruch postgpowy z pred-
koscia stalyg w kierunku OX i rownoczesnie obracajmy srube
z predkoscia stala. Kazdy punkt osi opisze prosta réwnole-
gla do nachylenia gwintu Srubowego. Gdyby mozna bylo
mie¢ $rube, w ktoérej moznaby mie¢ nachylenie gwintow w ten
sposob, aby w kazdej chwili gwinty byly rownolegle do
prostej LL', kazdy punkt osi opisywalby krzywa calkowa.

ruba o gwintach zmiennych jest zasada integratora.
Jako Sruby uzywam walca, a jako mutry linijek, ktérych na-
chylenie ¢ zmieniam.

Walec CC' jest $cis$nigty pomiedzy dwiema linijkami FF',
G@'. Te linijki moga poruszac sie, z latwoscia w Kierunku swej
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/165] O INTEGRATORZE. 5

dlugosci i obracad sie réwnoczednie okolo osi pionowej, przecho-
dzacej przez punkty zetkniecia 4 i B walca ilinijek. Dwie
linijki sa czescia réwnolegloboku tak, ze gdy obracamy jedng
z tych linijek o kat ¢, druga obraca sie¢ o kat — ¢ .

Walee CC' ma ruch wolny w kierunku swej osi. Przy-
pusémy, ze nadaliémy mu ruch obrotowy dodatni. Poniewaz
linijki moga posuwadé sie latwo w kierunku swej dlugosci, gdy
opér tarcia pomiedzy temi linijkami a walcem jest dostate-
czny, przeto postepowac¢ beda w kierunkun FF', GG, walec
zas w kierunku swojej osi, w kierunku CC. Otéz poniewaz
nachylenie linijek moze by¢ zmieniane dowolnie, urzgdzenie
to przedstawia $rube o gwintach zmiennych.

Predkos¢¢ ruchu walca w kierunku dlugosgci bedzie pro-
poreyonalna do stycznejkata ¢, jezeli ¢ jest katem utworzonym
przez linijke z prosta prostopadla do osi walca. Przeniesmy
pare sit P, 7' do punktow zetknigcia 4 i B. W punkcie 4
sila 2 rozklada sie wedlug rownolegloboku sit na dwie skla.
dowe R i S, z ktorych jedna R dziala w kierunku linijki FF”,
druga .S w kierunku osi walca. Oto6z, poniewaz linijka FF
jest naciskana z pewna sila do walea i poniewaz mozZe poru-
sza¢ sie latwo w kierunku swej dlugosci, przeto postepowad
bedzie w kierunku wskazanym pod wplywem skladowej £.
Druga skladowa S dazy do nadania ruchu postepowego row-
noleglego do linijki, lecz poniewaz linijka obraca si¢ w pun-
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6 O INTEGRATORZE. [166]

keie 4 na osi pionowej stalej, przeto walec wolny przez od-
dzialywanie posuwa¢ sig¢ bedzie w zwrocie przeciwnym.
W punkcie B zachodzi¢ beda te same skutki.

Bede mial zaszczyt przedstawi¢c Akademii w czasie
najblizszym opis zupelny integratora, ktérego funkcyonowanie
opisane w tej Nocie jest czescia zasadnicza.
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